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A robotica consiste numa area multidisciplinar que exige um conhecimento em diversas areas abrangentes,
como: engenharia mecanica, engenharia elétrica, inteligéncia artificial, informatizacdo, entre outros. No
mercado, existem inimeras classes de robds devido as diversas &reas de aplicacdo, adequando caracteristicas
funcionais ao objetivo desgjado. Dentre essas classes, sdo abordados neste trabalho os robés manipuladores,
gue exige uma certa habilidade do operador para que o robd execute a acdo desgjada e robds moveis, que
apresenta seu sistema moderno de automac&o. A robdtica, ao atravessar essa época de continuo crescimento,
permitira através de seus imensos recursos do sistema de microprocessadores, o desenvolvimento de robds
inteligentes aproximando-nos cada dia mais do que antigamente ndo passava de ficcdo. O objetivo dessa
pesquisa é a abordagem sobre o conhecimento diferencial de robds manipuladores e robds moéveis e os
sensores utilizados neles. Tornou-se relevante a elaboragdo dessa pesquisa, mediante ao fato de, recentemente,
arobdtica estar sendo abordada com mais éxito agui no Brasil, e por ser um assunto com tendéncia a constante
progressdo na &rea da informética Foi feita uma revisdo conceitual da temética abordada, sobre suas
utilidades, suas leis fundamentais existentes e seus tipos comumente encontrados. Na segiiéncia, o trabaho
visou um aprofundamento sobre robd manipulador, robd moével e sensores analisando seus tipos convencionais
e suas utilidades especificas. Durante essa pesquisa foi dado maior énfase aos rob&s manipuladores, que
auxiliam o homem, e os robds méveis que substituem o homem em determinadas funcdes pré-definidas, sendo
este ultimo referido, sem duvida, como um grande impulsionador da tecnologia de robdtica. Cada vez mais
tem se procurado aperfeicoar os dispositivos (sensores), dotando-os com inteligéncia para executar as tarefas
necessarias. Durante o desenvolvimento dessa pesquisa, € possivel concluir que no mundo atual, pesquisas
relacionadas a robdtica, devido a grandes incentivos nos aspectos da computacdo, vem sendo explorada
exaustivamente nas mais diversas partes do mundo. O que explica esse empreendimento, € o fato da robdtica
ser considerada uma parte da computacdo que ainda ndo foi totalmente explorada e que ainda proporcionara
muitas descobertas.
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