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MONITORAMENTO DO INTERIOR DE TUBULACOES

Luana Thayse Moreira’, Arquimedes Luciano®

RESUMO: A construcdo de robds com fins a realizar trabalhos que humanos nao podem fazer é
um ponto fundamental para pesquisas da area de Mecatronica, principalmente. E nisto que esta
focado o projeto de pesquisa a ser concretizado. Pretendem-se, portanto, montar um rob6 com a
capacidade de entrar em pequenas, médias e grandes tubulacdes, para realizar filmagens e
auxiliar na manutencdo das mesmas. Para isso, 0s pesquisadores buscam informacdes sobre
especificagbes e normas para tubos, melhores motores a serem utilizados, melhores materiais
para montar o robé e formas de transmissdo das imagens para 0s especialistas que estardo
conectados ao computador analisando a tubulacdo. Com os estudos ja realizados perceberam-se
gue o melhor motor para o deslocamento, sera o mesmo utilizado em leitores de cd (motor
brushless), o rob6 seré feito de pedagos de PVC na forma do proprio tubo. Tendo a base de
movimentacao, o robd tera uma camera acoplada a sua dianteira para que filme dentro do tubo e
mostre ao responsavel pela manutencdo em tempo real, as imagens captadas. A camera que
encontrou-se mais conveniente foi a microcamera da marca POWERPACK. Para maior eficiéncia
serdo utilizados o acelerdbmetro ( sensor para medir a pressdo) e um sensor bussola (para
informar a localizagdo). Com todos estes passos concluidos, os fios de alimentacdo e
transferéncia de dados do rob6 serdo protegidos por um cabo umbilical, que ira da base de
controle (computador) até o robd. Com isso, 0 controlador podera através das imagens e sinais
dos sensores, tomar as providéncias necessarias para, por exemplo, o conserto de uma parte do
tubo. Espera-se que com os conhecimentos adquiridos na graduacéo do aluno (Mecatrdnica) junto
com revistas e artigos na area de robdtica, o académico seja capaz de construir o robd em
guestao para que tenha o desempenho necessario sendo capaz de andar por todo o comprimento
do tubo, em velocidade constante, filmando e enviando os dados, aos responsaveis pela
manutengéo, corretamente.
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